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MODULO BRAZO NEUMATICO
Mod. MCE-590/EV

El módulo MCE-590/EV realiza el transporte de las piezas de 

una estación a otra. Está compuesto por un manipulador con 

un cilindro de doble efecto para realizar el movimiento arriba/

abajo, un cilindro rotativo para el transporte de la pieza de una 

posición a otra y una pinza neumática para agarrar la pieza. Los 

movimientos de los elementos neumáticos son controlados vía 

sensores industriales.

El módulo MCE-590/EV ha sido armado sobre una estructura de 

aluminio perfilado fácilmente transportable por del laboratorio.

Su control completo se lleva a cabo con un módulo PLC o con 

un microprocesador Arduino. El software de programación 

PLC o Arduino permite desarrollar una amplia variedad de 

experiencias de automatización del módulo MCE-590/EV, 

ya sea integradas en el ciclo de trabajo o en funcionamiento 

independiente (stand alone mode).

PROGRAMA DE FORMACION
•	 Principios de electro-neumática

•	 Funcionamiento de una electroválvula solenoide

•	 Funcionamiento de un cilindro neumático

•	 Funcionamiento de una unidad “Pick & Place” dotada de 

pinza neumática

•	 Funcionamiento de los sensores automatizados

•	 Funcionamiento con PLC

•	 Funcionamiento con microprocesador

DATOS TECNICOS
Unidad modular montada sobre una estructura de aluminio 

perfilado. Incluye un box de interfaz I/O con terminales Ø = 2 mm 

que, además de actuar como tarjeta de control del módulo, 

permite al estudiante realizar mediciones eléctricas en los 

componentes del módulo.

El módulo se controla a través de:

•	 N. 1 panel didáctico PLC mod. PLC-V8/EV

•	 N. 1 panel didáctico Arduino mod. MPC-18/EV

La alimentación eléctrica de 24 Vcc se suministra por el módulo 

PLC o el módulo MPC-18/EV.
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Sensores y actuadores:

•	 N. 3 Sensores magneticos

•	 N. 1 Sensor inductivo

•	 N. 2 Electroválvulas monostables

•	 N. 1 Electroválvula biestable

Entradas y salidas:

•	 N. 4 Entradas digitales

•	 N. 4 Salidas digitales

Dimensiones: 	 160 x 400 x 250 mm

Peso: 		  3 kg aprox.

INDISPENSABLE
SERVICIOS (PREDISPOSICION A CARGO DEL CLIENTE)
•	 Alimentación neumática: 5…6 bar

MANUAL TEORICO-EXPERIMENTAL
Presentación del equipo, experimentaciones, 
especificaciones técnicas con esquemas 
eléctricos y neumáticos, uso y mantenimiento.

INCLUIDO


